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Tradicionalmente, a analise e o projeto de sistemas de controle sdo feitos tomando-se por base a hipotese de que o
sistema considerado seja linear. A grande vantagem do uso de modelos lineares, além da simplicidade, é o fato de que suas
solucdes sdo plenamente conhecidas. Entretanto, a quase totalidade dos sistemas fisicos apresenta restricdes de controle, uma vez
que a energia que um determinado atuador pode aplicar ao sistema néo é infinita. Logo, o modelo linear s6 é valido dentro dos
limites de atuagdo do controlador. Varias metodologias tém sido desenvolvidas com vistas ao projeto de controladores que
garantam a estabilidade local de sistemas sujeitos a saturagdo em malha fechada. O presente trabalho constitui-se numa tentativa
de obter solucdes para os problemas de analise e sintese de controladores, de forma iterativa, através do uso de LMIs. Os sistemas
a serem estudados sdo descritos através de sua equacdo dinamica (varidveis de estado). No problema de analise, dada uma
determinada lei de controle, define-se a regido de estabilidade por ela oferecida. No caso da sintese, determina-se uma lei de
controle que estabilize o sistema dentro de um determinado conjunto de condi¢des iniciais. Os algoritmos desenvolvidos permitem
ndo so atender as exigéncias de estabilidade, mas também a determinados requisitos de desempenho (posicionamento de pélos).
Atualmente se encontra em desenvolvimento um algoritmo que permite a sintese de um sistema de controle baseado num
observador de estados (CNPg-PIBIC/UFRGS).
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