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Segundo a definicdo adotada pelo Robot Institute of America, robd é um equipamento multifuncional e
reprogramavel projetado para movimentar materiais, pecas, ferramentas ou dispositivos especializados através de
movimentos varidveis e programados. Embora a palavra robd sempre esteve associada a imagem de hardware outros
conceitos estdo agregados, como 0s programas, que representam uma forma de inteligéncia por detras da maquina,
sendo esta inteligéncia que o distingue de outras formas de automacdo. Este trabalho tem por objetivo a
implementacdo de um software controlador de um brago robético, capaz de realizar a leitura de codigos de barras
anteriormente gerados por um software componente do sistema, identificando, desta forma, objetos geométricos;
também realiza a busca destes objetos através de algoritmos de pesquisa em Inteligéncia Artificial. Tal sistema tem
como finalidade propiciar as pequenas e médias empresas a utilizacdo da robdtica como meio eficiente para
automatizar funcbes contribuindo para o seu desenvolvimento e para a evolucdo da automacdo comercial. Para o
desenvolvimento deste trabalho estdo sendo utilizados o kit didatico para construcdo de robds Robix RCS-6 e as
linguagens de programacdo Delphi, para criagdo das interfaces do sistema, e C++ para implementar as técnicas de
busca em Inteligéncia Artificial. A utilizagdo de equipamentos robdticos e o desenvolvimento de mecanismos para
suporte ao trabalho humano na execucéo de atividades rotineiras e repetitivas ou em locais insalubres, apresentam
uma grande aplicabilidade e uma série de vantagens, como por exemplo, na manipulagdo de artefatos quimicos,
radioativos ou explosivos e em linhas de producdo oferecendo maior produtividade, qualidade, seguranca e redugdo
de custos.
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