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O estado de funcionamento de diversos dispositivos mecéanicos, como méaquinas rotativas em uma planta industrial,
eixos de veiculos automotivos, entre outros, pode variar em funcdo de seu ponto de operagdo ou conservagdo. Visando manter 0s
dispositivos em funcionamento ideal, utiliza-se um sistema de monitoramento em tempo real para obter de forma rapida e
eficiente o estado de funcionamento do dispositivo. Para isto tem-se um sensor em estado solido (Acelerdmetro Biaxial ADXL202
da Analog Devices) acoplado ao dispositivo periférico. Este sensor gera informagdes de aceleragdo ou vibragéo do dispositivo, o
que possibilita fazer uma analise espectral destes dados e conseqlientemente extrair os padrdes do estado de funcionamento do
dispositivo. As informag6es vindas do sensor sdo interpretadas pelo Microcontrolador PIC16C73A e enviadas via comunicagdo
serial ou paralela (EPP) a um PC ou Notebook. No préprio ambiente Windows o usuario do sistema pode, através de um software
dedicado, compilado em C++, controlar e ajustar as a¢des, executadas pelo microcontrolador, de acordo com as necessidade do
dispositivo a ser monitorado. O produto final do software sdo arquivos com as informagdes de aceleragdo. Com isto conseguimos
tornar o sistema mais genérico, ou seja, de facil adaptacdo a mudanca de dispositivo. A ferramenta mais adequada, normalmente
(j& que dependera do usuério final), para processamento e analise matematica dos arquivos, seria 0 software matematico
MATLAB. Observando vérios estados de operagdo do dispositivo é possivel criar uma colecéo de dados peculiares capazes de
distinguir os diversos estados de funcionamento da estrutura, permitindo ao operador da maquina obter, instantaneamente ou
durante um intervalo de tempo, um diagnostico competente do funcionamento do dispositivo. (CNPq - PIBIC/UFRGS).





