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Este trabalho apresenta um estudo que, entre outros objetivos, demonstra a viabilidade de implementagdo de um
sistema embarcado utilizando o microcontrolador 8051. A aplicacdo alvo & um sistema para automacdo do
gerenciamento de lotacdo e cobranca de estacionamentos pagos, batizado de Rtpark. Durante o projeto foi realizado o
desenvolvimento do hardware de um protétipo funcional do sistema, envolvendo a elaboracdo de uma placa
controladora e a programacdo de um firmware em Assembly para o microcontrolador 8051, a fim de controlar as
fungdes dos periféricos do dispositivo. A camada de software do sistema, desenvolvida em plataforma Windows e
ambiente Delphi, disponibiliza uma interface de controle para acesso as funcionalidades do sistema embarcado e
possui as caracteristicas e recursos basicos para contemplar o propdsito da implementacéo. A integracao entre a parte
embarcada e o software de cobranga é feita através de comunicacéo serial utilizando um protocolo de comunicagéo
préprio, denominado ESC/PARK, criado especificamente para este projeto. A transmissdo/recep¢do dos dados entre
0 computador e o prot6tipo emprega um componente de software gratuito, denominado Comport Library. O emprego
de um sistema embarcado com o Rtpark permite aumentar a agilidade do gerenciamento da cobranca e da lotacéo de
estacionamentos, aprimorando a qualidade do servico prestado e trazendo beneficios ao empreendedor, pois as
informacdes destes processos podem ser controladas e obtidas com maior rapidez e facilidade. A implementagéo
deste projeto possibilitou ainda a apresentacdo pratica dos conceitos e formas de desenvolvimento de sistemas
embarcados no &mbito educacional.
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