Desenvolvimento de um sistema para recarga sem fios de baterias para um n6 sensor

Este trabalho visa o desenvolvimento de um sistema microprocessado destinado a recarga da bateria que
alimenta um né sensor remoto. O prot6tipo proposto é composto por um modulo de controle e um modulo de
medidas, no qual a bateria serd recarregada. A transferéncia de energia para o médulo remoto é feita sem a
necessidade de conexdo elétrica. Adicionalmente, um laco fechado sem fios faz um ajuste de sintonizacdo entre
0 modulo de controle e 0 médulo de mediada para garantir a maxima transferéncia de energia. Foram verificados
na literatura alguns parametros importantes para o projeto dos dispositivos como: frequéncia de excitacdo,
entreferros tipicos, numero de espiras das bobinas, tipo de condutor a ser utilizado geometria das bobinas e
eficiéncias alcancadas. Foram desenvolvidas solugdes associadas ao efeito pelicular das bobinas, a frequéncia de
operacdo, e a utilizagdo de um circuito sintonizados na bobina secundéria. Foi projetado e montado um sistema
com um microcontrolador para o controle de um circuito PWM, bem como um circuito de poténcia para excitar a
bobina priméria. O circuito secundario consiste de um circuito sintonizador em uma frequéncia, € na sequéncia
ligado a um retificador, que prové uma tensdo ligeiramente superior a da bateria a ser carregada. Esse circuito
estabelece uma comunicagdo sem fios com o microprocessador do carregador, que otimiza a transferencia de
energia e a sintonizagdo. Até o presente momento, obteve-se uma significativa atenuacéo nas pedas ocasionadas
pelo efeito pelicular, utilizando fios trangados, e uma melhora na eficiéncia, devido a corre¢do de sintonia, caso

haja um possivel desalinhamento no acoplamento das bobinas.



