O trabalho deste projeto esta relacionado ao teskecucdo de codigos gerados para sistemas apetaci
embarcados de tempo-real (RTOS) em placas de dd#genento FPGA. Estes cédigos sdo gerados a mhetir
um modelo em UML contendo aspectos (paradigma dgramacéo que define importancia a fragmentos de
cbdigo) que sao requisitos de tempo em RTOS. Qmemids modelos desenvolvidos foram sistemas de
movimentacdo de equipamentos eletro-eletrdnicosiocoadeiras de rodas motorizadas, bracos mecaaicos
veiculos aéreos nao tripulados (VANTSs). Com baseduigo gerado, tarefas concorrentes foram cripdaas
serem executadas simultaneamente e gerenciadaRPpeIs para simular o funcionamento do sistema. ORT

€ executado sob a plataforma ORCOS/Virtex-1I-Pu® mepresentam respectivamente o sistema operheiana
placa de ldgica programavel FPGA. Até o momentbpfssivel executar as mdltiplas tarefas no sistea
analogamente representam as funcionalidades ewsos que seriam utilizados na aplicacdo. Comalesde
caso, foi escolhida uma cadeira de rodas motorizamlaqual estd sendo desenvolvido um circuito de
acionamento por PWM para os motores e interfage @lRTOS e a placa Virtex-1I-Pro. No RTOS ORCOSS fo
necessario o desenvolvimento de classes que ref@ssam as instancias de periféricos da placa, esmportas

de entrada e saida, cuja funcdo é interagir conncaito de acionamento da cadeira e leitura do®ders,
enviando e recebendo dados destes periféricosdfutite, pretendemos agregar sensores a cadeinanerar

a légica do seu funcionamento, adequando a cadamaéz como um sistema de tecnologia assistiva aos

portadores de necessidades especiais.



