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Maquina Linear

Resumo:

O projeto propdem implementacdo de sistema de suspensao semiativa e ativa
baseado em maquina linear, que tem vantagens em relacdo a sistemas
existentes, como maior velocidade resposta em comparacao ao hidraulico. Com
objetivo de implementar o acionamento e controle do atuador eletromagnético
linear para sistema ativo, obter a validacdo do modelo teérico. A implementacéo
de ensaios experimentais em bancadas desenvolvidas durante o projeto, com a
integracao do software Matlab/Simulink, onde é elaborado diagramas em blocos
que representam os modelos tedricos do atuador e o ControlDesk que € o
software modular universal de experimento e instrumentacdo para
desenvolvimento de unidade de controle eletrbnico que controla a placa de
desenvolvimento dSPACE, que traz a viabilidade de realizar o controle do
atuador com base no diagrama de blocos, alterar parametros do diagrama de
blocos em tempo real, visualizacdo e aquisicdo de dados durante 0s ensaios
experimentais executados. Com os experimentos foram encontrados resultados
para controle de posicdo, destaca-se que a unidade referéncia € em milimetros,
no acionamento do atuador funcionando com sistema ativo, onde com uma
referéncia senoidal foi constatado a comprovacdo do modelo com erro menor
que 0,4% para um controlador Pl, e para uma referéncia do tipo rodovia
encontrado menor que 0,25% para 0 mesmo controlador, 0 que demonstra a
precisdo do sistema. Também outros experimentos foram realizados explorando
outras situacdes com sucesso. Na continuacdo do trabalho também j& foram
elaborados outros controladores onde ndo foi possivel ainda realizar
experimentos com finalidade de comprovacao devido a pandemia, em destaque
o controlador ressonante. A trabalhos futuros a reintegracdo do atuador linear
com a suspencéo para teste do sistema ativo.



