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Os beneficios gerais trazidos pelo avango da tecnologia sdo de conhecimento
comum e, especificamente na area da saude, as evolugdes tecnoldgicas
contribuiram para uma parceria benéfica entre os profissionais dessa area e
engenheiros, o que ajudou na agilidade na luta contra doengas. Na fisioterapia, ha
demanda por equipamentos que auxiliem no tratamento do cotovelo, uma vez que
suas articulagbes sao vulneraveis a lesbes. Para isso, € necessario que seja
recuperada a amplitude completa do movimento de flexdo/extensdo do cotovelo e
pronacao/supinagao do antebraco. Nesse sentido, este estudo tem por objetivo
aperfeicoar o controle de um equipamento de movimentacdo passiva continua para
o cotovelo. A fim de alcangar essa meta, em um primeiro momento foi realizado um
estudo da bibliografia pertinente e do CPM ja construido. Posteriormente, foram
aperfeigoados os conhecimentos especificos, buscando compreender o esquematico
3D do protétipo, que foi desenvolvido no software SolidWorks; e dos componentes
eletrbnicos utilizados. Uma vez compreendida a versdo anterior, iniciou-se o
aprimoramento do produto. Primeiramente, foi desenvolvido um novo programa
adequado para os componentes eletronicos utilizados, bem como uma adaptagao de
hardwares necessarios. Em seguida, foram realizados testes de bancada com o que
foi desenvolvido na primeira etapa a fim de verificar o funcionamento correto para
entdo ser implementado no protétipo. Por fim, foram identificadas algumas
inconsisténcias mecéanicas que impossibilitaram a implementacdo dos novos
componentes ao projeto, impossibilitando o seu funcionamento, por consequéncia.
Com isso, novas melhorias estruturais e mecanicas do protétipo sdo necessarias
para solucionar os novos problemas identificados.



