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Atualmente, as estacdes maregraficas possuem uma série de restricdes, uma vez que sao dis-
pendiosas, exigem manuten¢do frequentes e podem sofrer afundamento na sua estrutura fisica
de suporte. Infelizmente sdo insuficientes para formar uma rede global para monitoramento do
nivel do mar. Tarefa que por ser demasiado complexa, deve, e possivelmente s6 serd alcancada
com uma iniciativa de monitoramento cidadao. A finalidade do projeto € desenvolver um equi-
pamento maregrafico que seja acessivel e fécil de usar, porém sem perder a qualidade. No
presente trabalho, realizamos o desenvolvimento de software e hardware como suporte ao pro-
jeto acima. Foi utilizado microcontrolador Adafruit Feather, o qual executa o sistema Arduino.
Em software, ajudei na programac¢do do c6digo necessario para gravar os dados a serem estu-
dados, ou seja, um logger, sistema que recebe os dados GNSS e armazena em um cartdo de
memoria SD. Foi feito um aperfeicoamento na funcionalidade do c6digo de acordo com as ne-
cessidades da pesquisa, como formatacao dos dados. Depois fizemos uma andlise observando
se modificacdes no codigo alteravam o consumo de energia da placa. O processo se estendeu
de forma iterativa até que obtivéssemos a versao final e estdvel do codigo. Tendo a versao final,
passamos a testar o dispositivo para verificar se as dimensdes da bateria e painel solar estavam
corretas, uma vez que a ideia € o sistema ser autossuficiente em energia. Apos algumas semanas
de observacdo do consumo pudemos definir qual era o consumo final do sistema e quais seriam
as condicdes minimas de funcionamento (dimensao da bateria e painel solar). Finalizado com o
microcontrolador anterior, passamos a trabalhar com um modelo diferente de Arduino, de outro
fabricante, o Navspark. Os objetivos sdo os mesmos da placa anterior, porém o custo desta €
menor, seguindo o propodsito do projeto de criar um dispositivo de baixo custo. Foi necessario
pesquisar e entender como funciona para entdo poder usar seus recursos, o que demandou um
grande tempo. Ainda, houve o problema de que a Navspark possui um modelo de placa de
baixo custo, que nao havia documenta¢do informando como se usar tal modelo com um cartdo
SD. Foi um grande desafio até descobrir como era a forma correta para se usar. Apds conseguir,
disponibilizamos nossa descoberta para a comunidade de forma que auxilie outros que desejam
utilizar.
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