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O transporte de petréleo e gas realizado por dutos rigidos pode ser considerado uma das
partes criticas do sistema de extracdo, em virtude de estar continuamente submetido a um
grande numero de solicitagdes varidveis e severas condicdes ambientais. Devido a influéncia
desses fatores, é imprescindivel a realizacdo de testes para a avaliagdo da vida util de operacado
dos dutos, visando a seguranca ambiental e econdmica. No LAMEF é realizado ensaio de fadiga
por ressonancia, que consiste em rotacionar uma massa excéntrica em uma frequéncia préxima
a frequéncia natural de vibracdo do duto, gerando flexGes rotativas com maxima deformacao
no centro da amostra. Atualmente, a massa excéntrica é rotacionada por intermédio de um
motor elétrico trifasico, cuja conexao é feita por um eixo carda. No entanto, ainda que disponha
de um sistema com o propdsito de minimizar, ocorre transmissdo da vibracdo do teste para o
motor, diminuido a vida util do mesmo e a eficdcia do ensaio. Visando a melhoria na realizacdo
dos testes, o presente trabalho tem por objetivo a implementacdo de um novo sistema de
acionamento da maquina, utilizando um motor direct drive, cuja forca é aplicada diretamente
ao mecanismo sem nenhum trem de acionamento intermediario, reduzido significativamente a
vibracdo e otimizando o desempenho do teste. O motor de acionamento direto, cuja velocidade
de rotacdo é sempre proporcional a frequéncia da sua alimentacdo, sera controlado por um
inversor, permitindo o ajuste fino da frequéncia, resultando no ajuste das deformacgGes impostas
ao corpo de prova. A interface de conexdo do motor com a maquina de ensaio foi projetada por
modelagem tridimensional em software de desenho assistido por computador. Espera-se deste
projeto a simplificacdo da maquina de ensaio, tornando-a, em relagdo ao modelo atual, mais
compacta, econdmica e precisa.



