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Introducao

Atualmente o uso de Veiculos Aereos ndo Tripulados
(VANTs) é bem difundido em diversas atividades humanas.
Um dos maiores desafios é a implementacao de sistemas
de multiplos VANTs, seja pelas dificuldades na
programacao de sistemas de controle e guiamento
embarcados nos VANTs, seja pelo desenvolvimento de
plataformas para o controle e coordenacao do sistema
como um todo, incluindo mecanismos de comunicacao.

Objetivos

* |Implementar uma plataforma de controle de missao
para multiplos VANTSs;

* Estabelecer uma rede de comunicacao entre os VANTS,
através dos radios Xbee;

* |Implementar os algoritmos embarcados capazes de
interfacear com a plataforma de controle e guiamento
do VANT e o sistema de controle de multiplos VANTSs.

Métodos

* Levantamento de requisitos;

* Implementacao de algoritmos de
controle e guiamento embarcados;

* Validacao dos algoritmos de controle e
guiamento em simulador Gazebo;

 Testes e validacao da comunicacao

entre os VANTs através dos radios
Xbee; ' y

e Testes de campo e validacao do 3DR IRIS+
sistema.
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Resultados

* A rede de comunicacao de modulos Xbee esta

concluida, os modulos podem receber ou enviar
mensagens entre si e entre o coordenador de missao.

* A interface da plataforma esta parcialmente concluida,

Legenda:
1.

sendo possivel que o usuario adicione VANTs e defina
parametros de missao, em uma aplicacao com API da
Google Maps.

Exemplo de Transmissao

Central de controle de Missao com Xbee
coordenador.

VANTs com Xbees roteadores.

Percurso logico de mensagem entre central de
controle (origem) e VANT (destino).

Percurso fisico da mensagem em 3. Transmissao
multihop passando pelo roteador no menor caminho.
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