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PROPESQ
Na caracterizacdo com o0 método FEMU,

|NTRODU(;AO esquematizado na Fig. (2), a geometria da amostra é

. .. m I té mprimento util, onde sao Impostos o0s
Materiais termoplasticos podem apresentar odelada ate comprimento U P

. . . ~ locamen medi lo clip-gauge. As analises
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comportamento - mecanico nao linear e deformacoes historico de forca resultante e deslocamentos transversais na
permanentes quando submetidos a deformacOes finitas, ¢

o o~ regia riccao. A identificacdo dos parametros, por sua
dificultando seu uso em aplicacoes de componentes com veegac(é) rdeealiezsattd;gi?nimizd:nctlo acc;liferen ap uadratica epntre 0S
compromisso estrutural. Por Isso, estes necessitam de ! vad

- A . numeri xperimentais de forca, utilizando o
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. " . . software MATLAB. INPUT h
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Um dos pontos de maior dificuldade técnica na Vv __ S—
obtencdo da relacdo constitutiva de um termoplastico é | ou— e i (Fascso )
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Assim, o objetivo do presente trabalho €& estudar uma [l ~ Dmiquna "7
metodologia para caracterizacao de um termoplastico, 'Ejrfm_etlrosdo ‘ E.G_DH_"; »
s . . ateria

baseada no metodo FEMU, a partir de um simples modelo _ Y, q D,rariers
elastoplastico multilinear. Para isto, sao utilizados dados Figura 02. Esquematizagao do ajuste de parametros

experimentais de forca e deslocamento obtidos de ensaio RESULTA DOS E CONCL USOES

mecanico monotonico e de medicao Optica dos O tad t de | des| t

deslocamentos da regiao de estriccao. > resultados em termos de torea € desiotamentos,
dos melhores conjuntos de parametros para cada modelo,
sao apresentados na Fig. (3). O erro relativo das curvas

METODOLOGIA: expe resentado na Tab. (1).

Para a caracteriza(;éo do material foi realizado um 2 IR _________________________ _________________________ S 09+%J;¥Eefip(eé;?§m;$§|;ga) ------------------ --------------------------
ensaio de tracdo uniaxial em um corpo de prova de | 08 MaerzEgenmena) | 5
policloreto de vinila (PVC), que permitiu obter o histérico de o/~ 07 b e oo
forca resultante, com uma celula de -carga, e de S 0,6}-—Modelo Mutiinear 2 pontos
deslocamento de um comprimento util de 50 mm, com um z %05 _________________________ _— e
C|ip gauge. Além desses, foi obtido o deslocamento 51 _______________________________________________________________________________________________________________________________ 00.4_ .....................................................................................................................
transversal de 3 pontos na regiao de estriccao, utilizando o I
método de correlagdo de imagens digitais (DIC). Para a ve | o3l WA
caracterizaco constitutiva foi estudado diferentes modelos 5 | ool
multilineares isotropicos, com dois, trés, quatro e cinco ol T
pontos, esquematizados na Fig. (1), onde cada um possui : 1 5 3 4 . % 1i 5 : ; -
uma dquantidade diferente de parametros. Os parametros Deslocamento clip-gauge [mm] Deslocamento clip-gauge [mm]
constitutivos a serem caracterizados s&o: modulo de Figura 03. Resultado de forca e deslocamento
elasticidade (E), coeficiente de Poisson (v), tensao de Modelo Multilinear Funciio Objetivo
escoamento (o, ), incrementos de tensao (4;), modulos Forga
tangentes (®, H e ), e a deformacdo de inicio de Dols Pontos e

: : : ! Trés Pontos 20,00
encruamento orientado (&,). Este modelo foi escolhido devido Quatro Pontos 6,39
a sua simplicidade e possibilidade em representar o rapido Cinco Pontos 125

aumento de rigidez esperado em grandes deformacoes,

caracteristico destes tipo de material.
oA oA Este estudo demonstra que esta metodologia é capaz

de caracterizar respostas constitutivas de interesse de
simulacao numérica, com apenas dados de forca e
deslocamento, sobre componentes de geometria irregular.
Através dos resultados observou-se que o0os modelos
multilineares, apesar de sua simplicidade, sao capazes de
representar adequadamente a forca resultante, mas nao a
cinematica da regiao de estriccdo. Entre os modelos, pode-
se notar que o modelo de 5 pontos apresenta o melhor
resultado de forca. Aléem disto, observa-se que sao
£Ps £ necessarios pelo menos 3 pontos para estabilizar e propagar
K K a estricao, como observado experimentalmente.

Figura 01. Modelos Multilineares de dois, trés, quatro e cinco pontos
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Tabela 01. Erro relativo curvas numéricas e experimental
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