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0 presente trabalho, desenvolvido na Universidade Federal de Santa Maria no Micleo de AutomagBo
e Processos de Fabricag3o (NAFA), tem como objetivo suprimir a deficiéncia da regidc na area de
automagdo industrial, visando desenvolver uma tecnologia de baixo custo e ficil impleméntagdo. 0
alto custo dos CNCs importados e seus recursos n3o condizentes com as necessidades das pequenas e
medias empresas. Com idéia de minimizar este problema foi desenvelvida usa interface padrdc PC
XT/8T, «que interliga um transdutor linear de posig3o a um PC, para o controle de us servomotor
CC. 0 sistema ¢ composto por uma placa de aquisigdo de dados, j2 desenvolvida anteriormente neste
laboratdrio, gque tem a funglo de realizar a discriminagdo do sentido do deslocamento, contagem
dos pulsos vindos de uma régua eletro-stica. Umea outra placa € responsdvel pelo interfaceamento
entre a placa de aquisig3o de dados e o microcomputador PC, tendo como fung3o estabelecer a comu-
nicagdo paralela de dados, fornecer o periodo de amostragem e enviar o erro de posigdo, através
de um conversor D/A a um conversor trifasico. A confecgdo da interface @ primeiramente para o
controle linear em uma dimens3o. 0 desenvolvimento da interface atingiu todos os propesitos es-
tabelecidos pelo projeto, bem como atendendo as necessidades do laboratdrio na drea de Automagdo
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