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A maioria dos sistemas de posicionamento eletromecénico
utiliza extensivamente motores de passo. Os motores de
passo atuam extensivamente no acionamento de impressoras,
gravadores de discos magnéticos, maquinaria numericamente
controlada e outros sistemas de posicionamento. Os
sistemas de acionamento de motor de passo tem a tarefa de
controlar a rotagfio, posig3o e velocidade por intermédio
da geragcio de fluxos sequenciais de corrente nos
enrolamentos de campo do motor, no intuitode comandar um
processo externo. Os sistemas de controle evoluiram
extraordinariamente nos udltimos anos, devendo-se esta
evcelugdo fundamentalmente a popularizagdo que esta
alcangando © motor de passo , principalmente associado a
microcomputadores. Este trabalho além da condensa¢3io de
informagBes acerca do motor de passo possibilitou a
implementagc3io em laboratério de um méduleo de controle via
sof tware. Foram criados programas para execugdo de
rotinas de giro do motor. -



