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A funcao primaria de um sistema elétrico de potencia € prover - a poten
cia real e a reativa, snlicitadas pelas cargas interconectadas ao sis-—
tema, obedecendo requlsltos minimos com rela;ao a qualidade do servi-
go, tais como: frequencla cons tante, tensao constante, alta Cﬂnflablll
dade, etc. Sabendo que tais requisitos sao controlados pelo CONTROLE
AUTOMATICO DE GERAGAO (também chamado CONTROLE DE CARGA-FREQUENCIA) e
CONTROLE DE EXCITACAO, e que estes canais de controle podem ser anali-
sados separadamente, o presente trabalho analisa a utilizagao de con-
troladores, com estrutura variavel, no CONTROLE AUTOMATICO DE GERAQ&O
de sistemas de potencias 1nterllgados. Os objetivos 23pec1f1cas sao:
exame do comportamento transitorio e dos "overshoots" dos desvios, nos
transitorios de frequencia, buscando parametros otimizados para o con-
trolador com estrutura variavel e exame do comportamento do controla -
dor com estrutura variavel relativo as mudancas nos parametros do sis-
tema de potencia em especial com relacao a carga. O porque da utiliza-
cao da teoria de sistemas com estrutura variavel esta baseado nas ca-
racteristicas de alta velocidade de resposta, boas performances relati
vo ao comportamento tran51tor10, 1nsen51b111dade as varlagﬂes nos para

metros da planta e independeéncia as variacoes de disturbios externos.
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