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0 posicionamento sub-micrométrico é uma avangada tecnologia da mecdnica de pre-
cis3o englobando dreas de mecinica, eletro-eletrinica e optica, e suas comhina-
roes, eletromecanica, optomecanica e uptueletran:ca. G3p aplicadas tecnicas de
controle em malha fechada, e a automagio € realizada com as modernas ‘técnicas da
informatica. Movimentos com precisao sub-micrométricas encontram cada vez mais
aplicactes na indistria, seja em maquinas de usinagem de ultra-precisdo (fabri-
cagdo de discos rigidos, componentes DPtIEDE inclusive para sistemas LASER),
instrumentos técnicos e cientificos, maquinas para fahricagio de componentes da
microeletranica, etc. Verifica-se a industrializagRo de posicionadores microme-
tricos, o mesmo nio ocorrendo com relag2o a posicionadores sub-micrometr icos.
Visa-se, neste projeto, desenvelver tecnologia de sistemas de posicionamento de
precisio cujas principais caracteristicas sdo: maxima eliminagdo de atrito e re-
solugio de pasicionamento sub-nﬁtrqmétrirn (1078 m), para serem intearados em
apliracdes em instrumentos de precisdo. 0 posicionador opera em um amhiente com
temperatura controlada, & compreende uma base de granito e guias aeroctaticas
também de granito sohre a5 quais se movimenta um carro com precisio sub-micromé-
trica. Ser3p estudados diversos sistemas de acionamento, incluindo parte MECAN -
ca € eletro-eletronica, como por exemplo motores rotativos e motores lineares
(translativos), transmissdes por fuso de esferas recirculantes. Para mediglo de
posicio em tempo real serd utilizado um LASER interferonétrico (transdutor 1li-
near). Todo o sistema sera controlado por microcomputador DSP em PC/AT. Serdo
realizados ensaios dindmicos para obter informacoes sobre as solugoes mais ade
quadas para posicionamento sub-micrométrico. (CNPq/RHAE, FINEP/PADCT)



