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Ser á visto agor.a a operação de saída dos dadoso 
Da mesma man i ra que a entrada t em.-se um barramen .,. 

to para envi ar aa informaçÕes até a p~aca da "dezesseis 
bi a de entrada e a a! a' do computado •., ate ba.rr amentc:. 
de ~6 · l:J.nhas com ma:t.s du.aa de aont:roJ.a irá passar :pe:ta p.la 
ca B cuja função é manter a compatib~Wlidade de nív eia e 
de. ~6gica en·tre o contro~ador o oamputadoro 

ém ~a.s. ~6 1 ·· !has dos bi (,s t.em-ae m.a:t s duas l..inha.s 
de control.e; sendo que uma del.a<· é snda pe..ra obtermos a 
in errtrpção .o computad.or e eonGeqU.e te J.e~-· ;ur-a dos dado. 

das 6 linhas~ o a u "ra :_n:f :r:ma. qu~.l & o estado do inaJ.. 
erle:tn d J ea up magnético e.1.a cima/pera b_aixo) o 

Da.. 1.6 linhag de dad ~ da mesma forma que no bar ... 
ramentc de 6ntradas e~atem ~ b~ts de estado e 22 bit de 
in:Cormac;ã.o.o 

Pe1o fato das i nterrupçÕes para l.ei~~a dos dados 
das placas serem assíncronas Bão foi possíve1 subdividir 
oa 4 bits em 16 informações de estado~ Isto quer dizer 
que duas interrupçÕes podem vir simultàneamenteo Porta.ntop 
são as seguintes informaçõea obt idas deles: 

bit 1 5 ... trocs. de cima pa:ra baixo ou vice-versa 
bit. 14- fim de t empo de um canal.. 
bit 17 ... estouro do contador 
bit 12-- increm.en·i;o do, mo-tor do es:pectrômetro 

Sexá através destes quatro es e~os e suas c mbina -
çoes q1le o aomp tador será informado do que está o11orrondo 
no controiaã.o:.r o o . ou: ro ;12 b ta "a:t-â os dado ia to ,. » 
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Se:ra. ab rdc-.. dc ne>cte ca_p.:1 tu.lo~ e. .arte do co .nd d 

1tro ad r {ru.e :!':iC"'l. e. ce'Y'go d.o '"Sc:E·i. e.re"o e:rá .:ia· 
p:r.i ·. i:rc.· ient..e~ e. aubr ti:va em li:oguGJ,gem. de x n • ·eJ.

11 
C'Vl 

a :eesp :n.sab ~lidaQ.e é. interprete e d cidir q. az r co 

a o~ e comandos viDd.\ a ... ~Janto c •?.na:cd a:re1 · p a ..JI.in . 
guagem df' a.J.:-r.o nível como o contrá Em. s -gundo :p~s.n 

o , f'> 6e d-eve cpe.rar c m as. J j_tpg en de a:L··o . ,., 
;51 o:mu.a.1.caçao cn o con troJ..ado:L' c 

A lingv.agern utilií:iada :f :L 1 Assembler 1 do computa:» 

dor HP 2100 51 pelo fe:to de -\~ermos i!r'·er· igaclo o control.ado1 
a este min5.compt".tadorc 

O p1"'og:ean1a em Al31'3E·mbJ.e.e estti. d5.-r:i.d:i_do em duas pm .. = 

·· es; " de !ltrada. e ac i.i.elB de saída quE u·i·iliza o sis·'·ema 
• e int rnpçe.oo 



.. 

A ubr tina en re..da aqu 
do de c· <lira. como deve t c· onar 
acompanhar ~ xp icaçõe deste ca.p" 
no eJ)êndiceo Nes as cada o d 

a :p:ri.1Cipa a 
blo Oo 

O o 

res c 

[ 
rci.lte ou T s 

Contínuo ou De -
cont!m~o 

-33-

ba .. o 

13 u 



.. . 



I ~ 

• 



-3 

p . Úl. 
' i o 

ca E) pa: Cumr-,.!>1.~ 

r ço ~ {b t 

a 
• 

A úJ..t a 

go 2bit 13 



, 

.. 

... 

~ 
r 

~ 

ra; s de as ·r a b oti 
p 

..., 
as o oes 
~adoro 

o da os 

1 
11 

r 

b 
que 1 

.A.man 

co tro 

Será d s 
ua:c.d oh ada 

u 

. k p 

pç 

o .. a o uncio 
n r 

,.. 
ço 1st' 

n o d 

pç 

e da t 



• 

• 

• 



to 

• 

.. 



o 

• 

.. 

ol 

L 

• 
o 

• 

o 



r 
i 

•· 

J. So 

G 

c i 

d p 

6 ca 

ç 

- t 



, 
r . o 

• 

• 



• 

• 



I 
I 

I 

r 
I 
I ' 

I 

... 
9 o 

o progr 

qu e 

o 
c:i 

c o 1 

o 



.. 

• 



8 d p 

) a:.1.nda ns o 
... co f" p 

a 

"" ) 

.. 

• 

i ar; ora qu novam n-tt? s 
l! .. lgl 91 aJ.tao No ent o p 

• eõ to o Pode muito na r 
p. Tffil ei'1 ndamento· par apos o d 

-n1: algum t abaJ.h c B 

t:;a to s 
un x-per e 

a.r e ros 
a m diaas 

1 I' DID o a 



.. 

.. 

• 



I " 

.. 

o 

• 



d qu o pro 
la co 

.. reoo o 
e .. o r 

o 

e t 
c ,. 

ao o ·o t 
u a 

o J i 

• 

n 

.. 

l.U ode-

qu 

r 

m lOS 

tom a 
u r . n 

nto, 

Q 

c 

t 

t 
eo!i.i 

... 
o s od 

a 

qu 

o 

o 



n 

o 

• 

) 

• 



I 

~ 
I • 

~ "l 
o d i 

rdc. d o 

do 

um 
e c 

O o 

c c 
o st 

I 

I • 

• 



-52 

Conolue o J.U 

ni'7. da lo u o ti 
1 u 

li:z: r o 1 o o o on d 

ulsoso 

c_ mo iz r c t qu q e oontr 
lado r 

... 
c i sob. e D O o 

to _a n da id 
d F!sica pc 

l) i 
.. e s m u c 

i e r c I) o 

Po p o ' ont qu 

c 2 
r 

o 
'7 9-r1 :- 0 1

51 o o 
(2o127o4 3()6 8) t u o 

c p t po o 
qu co o u o c 

v r o pi obl d e 
.. f co (vid po 

il.i.dade l e o r o erif co 
e tej 11 .. )3 o o c o o 

o 

Out n 

.fu uro pr6x (l ~ d in 
(e so mb~ r) D o e r >.) t ô 



I _, 

I 

I ., 

• 

• 



<i 

I . 

• 

rola dor oi r u 1 1 - tJ.CO ( riaç o D 

c oniza o con 6r.do o 

~o 6z orn c o no in lo 
inf'or 

.., 
c; o e 

terru çÕ s 3 i 

mudanç 

te c so o 
veo ent 

or9 é inl:i ... 
p oiç o 

o o 

n'd o 
r 9 o 

.. i OtlO 

COD 

ri 

trôme ·ro 
ento te 

vo com rimo 

o 

dif!c 
control o co 1 

ontado po a n 

( 

i 

liz r 

o 

n 

c 

ro n 
v o 

o 
núm 
r 

co 

'"O 

o 

z r e um s 
rn 

q i 

-54-

t o r 
c b ixo) 

o 1 1 

rd -
dua 1 

u d 

d um c n 1 
o OOD dor pro 

1 a avi-

o 

r o iç o o p c -
s d t -

r ·d ~ u o o-

o o r tivo o r m 

q l u o 
n nor c 



• 

• 

c 
o 



o id ~ 

b • o f o t o nt n 
ol nto 

ndo o d l 
r" ico 1 

• um co 
o a 
o qu 

' o o 
o d 1 o 

OD r t .... i 
'rab 1 o 

on I 

r; ceso I'io conh 
ra que po r El X 

~ tr 
o mpre o de 1 

bar am o·tos- no qu 
Sp o v o !lJ}U do .!'a c D 



• 

,.. 
v 

quirido . n st 
raa 1 ple ... nt 

-ao 
e 

57-

c D O 

r 1u 



- -
.. 

.. 

• p D I C 

I ~ 

I 

( 
I 





t 

r-' 

r·1 p 

-Con cto 
a c c 

cºmpu t dor -
A 10 2 s 3 

B 1 .i 9 5 

1.~ c 11 13 7 

D s r~ 7 

E 8 ti 3 11 

F 4 
!ri • 13 Ji 

E 2 E:<! 2 15 

J 28 I• 23 17 

• 1( 25 ~ 27 19 

L 17 
t~ 

19 21 

M 20 15 . 
23 

N 6 18 25 

p 6 27 

R 2 45 ; 29 

s 3 1 31 

T 35 33 33 

Z/22 61 63 6 -
• 

X 60 r 62 SO-B 



• 

• 

• 



• 

12 

• 

• 00 (.()VfftOLADO R. "'I 
ujo ~ív 

17 

60 

P. RA O 
C.Or.A Pu1' DOR. 



,----
1 

I 
I 
I 

• 

I .. 

n 



• 

• bit 12. 

PL ~c. 
~~~a.iuoo~ 

DO _NOTO~ 

D 
Para Para Da 
)?laeac: Placa C l'lacJ~_ c 

BUS 3 BUS 3 3 

s 25 3 

.. 7 47-D 35 28 

9 -D 37 32 

11 59 

13 67 D 67 5 

15 3 
.. 17 

19 

21 



----1 
I ltH 

6 

li~------·--~ 

15 
A 

B 



• 

r .. 

• 

" 



o 

@-:r.oo._to.._._5J 

• 

Í25 ~c;-··t-;-~U 
~~-J 



D PJ 'E 
:e tis I 3 

-.~ 5 
to r 7 ., 

9 
··~;· 

11 
;:; 13 
c; I 15 . 17 
-a 19 
" 21 
I; 23 .. 25 

s;-G 67 
42-D 35 
45-D 37 
BUS 52 
55-E 55 
-67-~ 53 
59-G 61 



r 

• 

... 

• 

.. 

PI.A~F 
i~TE Ir. VA, '-"!.,.,....,. 

PEGA 



bi 

D :~~a P 
D 

Platm F Placa F 
BUS 3 69-D 69 65 • s 42-D 35 59 IUl_S 
• i 41-D 37 57 57_~ 

.. • 9 BUS .o 55 ~S-E 
11 11 59-G 61 _1_$ __mz_s 
w 13 3-D 63 30 

15 32 
• 17 ~4 • 
• 19 

.21. 

" 23 
25 

). ·- --



--

... 

63~--------~------------------~ 
Il. 



D 
G 

c 63-D 

3 -c 
65-D 

-o 
-D 

59 6 -

L--------------------------------------------------~-----



.). 

. .., 

(il 27• 
0 :>8• 
A~~ .. 

030tlt 
'l"';H 1'10~ 17 
0~3~ Ç!~(JJ?t1 

"03 
03 
03 

003 
00 7 

.. 8 

PAHA Cl 

UBf) TI P U H 

I T 

, 



( 

6 

ICTl 17 o 



( 

l 

, 

T 
( 



( 



I ,1. 
I 

U..,V I 

I -

c 



( 

, 
• 

( 



í 
! 

• 

"" 
' 

I f~ ,. 

'• 
• f • 



• 

~91 
A392 
0393 
01694 

39b 
396e 

A301• t. TOU O CO 
r.139lh 

" 

S• 
"4" · . l!AUO N 
"4(117* 
,..,4 n t-tfl'l44 111 T 



., 

uB OTI A C 

(.1 

~H1!'l1"' 

~~­
~b~l? 

~"' 13 
H~~ 1 

I' 

tn 



'f 





~ -

i .t 
) 

1

1 j 

""t 

~· 

.~ , 

) 

) 

n 


