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INTRODUCAO

O campo de pesquisa do projeto em que este trabalho esta

)

Ensaio em Malha Aberta

inserido & o controle baseado em dados. Neste contexto, este £ 28
poster apresenta os principais resultados da coleta e analise de Ezﬁ' )
dados experimentais de métodos de controle baseado em dados %i )
em um processo de nivel. A planta de nivel esta localizada no EED |
Laboratdrio de Sistemas de Controle Automacao e Robodtica e 2 45 l
possui equipamentos tipicos da industria, como bombas, valvulas, “ 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
sensores de nivel e um CLP. A Figura 1 exibe uma foto de tal tempo (s)
sistema, assim como seu esquematico. E ' ' ' ' ' ' '

Foram realizados experimentos para validar e testar Eau— WW\
meétodos propostos no grupo de pesquisa. Alguns dos E Wﬁw
experimentos foram: o teste de resposta a perturbacao para uma o m\\/\/ ]
adaptacao do método VRFT e testes de modelos de referéncia 2 | | | | | | | |
multivaridveis. Entretanto, os principais resultados foram = *0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
relacionados a avaliacdo do uso de diferentes filtros para a tempo (s)
melhoria do método VRFT para sistemas multivariaveis, frente a Figura 2: Saidas do experimento com PRBS
uma aplicacao pratica. 001y ; ] oo
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A Tabela 1 apresenta os filtros avaliados e os custos

i para cada experimento. Onde L(z)= | representa a auséncia
do filtro.
Exp. | Modelo de Ref. L(z) Var. Inst. | custo/amostra
1 Mi(z) | Nao 0.5156
2 Mi(z) Mi(z) N3o 0.0240
3 M(z) | N3o 1.1065
4 Ms(z) | Sim 0.1766
B2 Tabela 1: Comparacao de custos dos experimentos

A Figura 3 exibe o experimento em malha fechada 5,
onde o filtro avaliado apresentou o melhor resultado.
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Figura 1: Foto e esquematico da planta de nivel

DESENVOLVIMENTO

O método VRFT multivariavel se caracteriza por utilizar um
modelo de referéncia, onde é especificada a resposta desejada
em malha fechada, uma estrutura de controlador, um filtro, no
caso em que o controlador ideal nao pertence a classe de
controladores, além de dados de entrada e saida do processo.
Usualmente, o método dos minimos quadrados € utilizado para
identificar os controladores. Porém, quando ha presenca de ruido
significativo, é utilizado o método das variaveis instrumentais.

Assim sendo, para identificar os controladores da planta,
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foram aplicadas entradas do tipo PRBS nas valvulas V1 e V2 e Figura 3: Experimento em malha fechada

coletou-se os sinais de saida dos tanques T1 (y,) e T2 (y,). A Figura —
2 demonstra as saidas (niveis dos tanques) para este experimento. CONCLU SO ES
A estrutura de controladores escolhida foi o controle Pl cheio. Os . : : N
A L . . A partir dos experimentos realizados e da comparacao dos
modelos de referéncia utilizados sao apresentados na equacao . , . .
custos dos mesmos foi possivel concluir que o filtro

1. . ° : ~ . ’ .
(1). Os diferentes filtros, escolhidos com base em padroes L(2)=M,(2)[M,(z)-1] apresentou uma resposta satisfatéria para

utilizados na literatura, foram avaliados por meio da equacao (2), . : .
. M,(z), ou seja, o comportamento em malha fechada ficou muito
que representa o custo/amostra de cada experimento em malha . . , .
proximo do desejado. Ja no caso de M,(z), o filtro L(z)=M,(z) se

fechada, ou seja, representa a diferenca entre a resposta obtida e .
. mostrou suficiente.
a desejada.



