INTRODUCAO:

A aplicacao de termoplasticos na engenharia
moderna se faz cada vez mais presente, devido a

necessidade de reducao de peso aliado a boas
propriedades mecanicas. Materials termoplasticos
possuem  comportamento mecanico complexo,
apresentam resposta nao linear quando submetidos a
grandes deformacOes, possuem sensibilidade a
velocidade de deformacao, temperatura entre outros
fatores, que necessitam de modelos constitutivos
adequados para sua representacdo. Com o
aprimoramento dos modelos de material, surge a
necessidade de dados experimentais para alimentar os
modelos, e ser possivel a caracterizacao do material
através da obtencao de parametros constitutivos.

O escopo do presente trabalho é analisar e
discutir sobre a formacao e propagacao da estriccao
gue ocorre em grandes deformacoOes, que mascara a
real resposta constitutiva do material na curva
convencional de tensao-deformacao. Portanto, o
objetivo do trabalho é estudar uma metodologia de
caracterizacado de um termoplastico a partir de um
simples modelo elastoplastico multilinear, utilizando
dados experimentais obtidos de ensaios mecanicos
monotonicos e ciclicos e medicbes Opticas de
deslocamento localizados na regiao de estriccao.

METODOLOGIA:

Para a caracterizacao do material, sao
necessarios dados experimentais, que podem ser
obtidos a partir de ensaios mecanicos. Assim, nesta
metodologia foram usados dados de forca e
eslocamento obtidos, respectivamente, de uma célula
e carga e clip-gauge. Alem destes foram usados
ados de deslocamento na regido de estriccao através
0 método optico de correlacao de imagens (DIC). Para
a caracterizacao do material, foi adotado o modelo
constitutivo multilinear isotropico esquematizado na Fig.
(1). O modelo possui oito parametros constitutivos a
serem definidos: mddulo de elasticidade (E), coeficiente
de Poisson (v), tensao de escoamento (o, ), Incremento

de tenséao (A), trées modulos tangentes (®, He l), e o
inicio do encruamento orientado (&,).
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Figura 01. Modelo multilinear isotropico
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Para a identificacao dos parametros do modelo foi

Implementada uma rotina que faz uso de otimizacao
baseada em minimos quadraticos. A metodologia de
caracterizacao pode ser visualizada na Fig. (2).
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Figura 02. Esquematizacio do ajuste de parametros

RESULTADOS:

Nas Fig. (3) e Fig. (4), estao apresentados o0s

resultados das simulacOoes de dois ensaios realizados

sobre o0 material,

um monotdbnico e um ciclico,

comparando os resultados experimentals com 0s obtidos
numericamente usando os parametros identificados.
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Os resultados mostram que forca obteve bons

resultados nos ensaios, exceto na regiao de formacao
da estriccao no ensaio monotonico, onde houve alguma
diferenca nos resultados. Ja os deslocamentos dos
Markers, que estao localizados na regiao da estriccao,
0s resultados ficaram satisfatorios, porém com maiores
diferencas na regiao de grandes de deformacoes.

CONCLUSOES:

Com a utilizacao de dados tradicionais obtidos de

ensalos mecanicos, juntamente com dados da estriccao,
é possivel obter uma representacao mais realistica do
comportamento do material e da cinematica de sua
estriccao. Para melhor analise do problema, poderia ser
utiizado um modelo mais flexivel, como inclusdo de
viscoelastoplasticidade, que tambéem poderia levar em
conta a taxa de deformacao.




