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Titulo: Sistema de medic¢do de pressdo interna para um atuador pneumatico linear

O presente trabalho de inicia¢do cientifica ¢ realizado no ambito do desenvolvimento
de um robd cilindrico de cinco graus de liberdade com acionamento pneumatico pelo
Laboratério de Mecatronica e Controle (LAMECC/UFRGS). O robd age atualmente como
plataforma de desenvolvimento para testes de algoritmos de controle ¢ geracdo de trajetorias,
programacao, entre outras atividades relacionadas.

Especificamente, o trabalho consiste no desenvolvimento de um novo sistema de
medi¢do de pressdo para atuadores pneumaticos lineares sem haste, tendo como principal
objetivo, a obtencdo de maior precisdo no calculo das for¢as produzidas por este elemento.

A forca desenvolvida por um atuador pneumatico linear ¢ dependente da area do
€mbolo e da pressdo fornecida. Os pontos de medi¢cdo dessa pressdao fornecida ao atuador se
encontram, geralmente, nas vias de entrada/saida do atuador ou em algum outro ponto da
linha de transmissdo de pressdo. A variacdo da medicao da pressdo em diferentes pontos do
circuito pneumatico se mostra substancial em diversas ocasides devido as perdas de carga que
acontecem nas tubulagdes e valvulas do circuito pneumatico. Desse fato surge a motivagao do
trabalho; com a obtencdo da pressdo no interior do atuador, havera uma maior precisdo na
obtenc¢ao da forca produzida pelo mesmo.



