XXVI SALAO DE INICIACAO CIENTIFICA
Projeto de construcao e instrumentacao de ROV para medicoes de parametros

hidrodinamicos, morfologicos e sedimentolégicos no litoral do Rio Grande do Sul.

INTRODUCAO
A utilizacdo de um ROV traz como
beneficios a possibilidade de operacéo a
maiores profundidades, longos intervalos de
tempo comparado a recursos convencionais
e a operagdo em aguas contaminadas que
representam um risco para a vida humana.

A presente pesquisa teve como
objetivo o desenvolvimento de um veiculo
submersivel controlado remotamente (ROV)
para a observacao direta do fundo do marem
aguas rasas, quanto a circulacédo das aguas e
da morfologia submarina.

Para tal foram criadas, inicialmente,
ideias conceituais quanto as dimensdes,
forma, peso, materiais, sempre visando as
caracteristicas necessarias ao ambiente de
trabalho do submersivel.

RESULTADOS
Posteriormente, foram desenvolvidos
projetos mecanicos em softwares como o
CAD e os parametros criticos de
funcionamento foram calculados junto ao
planejamento da instrumentacéo necessaria.

Depois de planejada parte do
desenvolvimento deu-se inicio a execugao
do projeto. Diversos orgamentos foram feitos
para os mais variados tipos de pecas
compradas e fabricadas para a construgéo
do veiculo. Apés isso as pecgas foram
compradas e a montagem foi iniciada.

Obtivemos consideravel
desenvolvimento, tendo montado sua
estrutura principal, instalagdo de motores,
direcionador, controladores, componentes
elétricos, dentre outros componentes.

CONCLUSAO
Atualmente o projeto continua com fins de
conclusao, aprimoramentos de controle,
testes e finalmente uso dentro da pesquisa
marinha. A previsdo de término € para agosto
de 2015.

A concluséo deste trabalho de
complexo desenvolvimento trara grandes
beneficios para o desenvolvimento e
pesquisa na area da geologia marinha.

Figura 1 - Projeto em desenvolvimento em ferramenta CAD.
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