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Este sistema se destina a realizar a medicdo automatizada de roscas externas de precisdo, com uma incerteza de medi¢do menor e
em tempo menor do que os métodos de medi¢do convencionais. O sistema estd instalado em um microscopio universal de
medicdo Gtica. E composto ainda por um foto-sensor, um circuito elétrico para amplificacdo de sinal com respectiva fonte de
alimentacdo, um comparador digital, um micro-computador e o programa (software). O comparador e a rosca estdo acoplados ao
carro principal do microscopio. O carro € movimentado fazendo os filetes da rosca passarem entre a fonte de luz e o foto-sensor.
O foto-sensor detecta o limite sombra/luz produzido pela passagem de cada filete da rosca, enviando um sinal ao circuito elétrico,
que o amplifica e manda ao micro-computador. O programa faz entdo a leitura do comparador, obtendo as coordenadas de cada
ponto. Repetindo o procedimento ao longo de toda a rosca e em varias alturas do filete, o programa obtém um conjunto de pontos
que sdo usados para reproduzir matematicamente o perfil da rosca. O programa calcula entéo as grandezas determinantes da rosca:
angulo de flanco, didmetro de flanco e passo, com um ganho de tempo de 5 vezes e um ganho de precisdo de 2 vezes em relacao
aos métodos de medicéo convencionais. (CNPQ).
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