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Sistemas de automacdo industrial distribuidos caracterizam-se por uma forte interacdo entre os subsistemas computacionais
envolvidos e o processo técnico sendo automatizado. Tais sistemas apresentam situaces que envolvem eventos concorrentes,
sendo que os tempos de respostas e reagdo a estes eventos devem obedecer as caracteristicas temporais dos processos sendo
automatizados. A devida ordenagdo, execucdo e sincronizacdo das informagdes é um problema que vem sendo tratado na area de
sistemas tempo-real. Em sistemas de controle e automacdo distribuidos, os dados de campo chegam aos controladores
programaveis através de barramentos chdo de fabrica, cujo protocolo e padrdo de comunicacdo sdo padronizados
internacionalmente. Este trabalho apresenta o desenvolvimento de um driver de comunicagdo segundo a norma alema Profibus, o
qual foi implementado na linguagem C++ para o sistema operacional tempo-real QNX. A implementagdo combina caracteristicas
do sistema operacional e do paradigma de orientacdo a objetos, resultando em um driver Profibus de grande versatilidade
(CNPg/FAPERGS).
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