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Este trabalho esta inserido no contexto " Equilibragdo Inter-Teorias: Um Modelo Para Aprendizagem Automética
em Sistemas Multi-Agentes". Os objetivos do trabalho sdo: investigar um arcabougo formal para descrever o desenvolvimento de
teorias clausais de agentes computacionais (e a sociedade de agentes computacionais), como trajetdrias em espagos topoldgicos
de teorias e,aplicar as ferramentas de descri¢do para guiar o desenvolvimento automatico de teorias clausais em sistemas multi-
agentes em contextos especificos.Em particular,0 nosso trabalho concentra-se na aprendizagem ndo-supervisionada em sistema
multi-agentes homogéneo, onde todos os agentes aprendem utilizando um algoritmo de Programacdo Ldcica Indutiva (ILP).
Descrigdo e Implementacdo:Esta sendo desenvolvido um modelo para a obtencdo de uma teoria majorante, a partir do célculo da
distancia entre teorias[1] geradas por multiplos agentes. Para a implementacdo, utilizamos o algoritmo FOIL[2] sobre os maltiplos
conjuntos de informacao existentes. As linguagens de programacéo utilizadas sdo C e PROLOG em ambiente UNIX.
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